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CARATTERISTICHE TECNICHE design J. Bennett & G. Ingignoli

schienale medio in poliuretano schiumato a freddo, flessibile (65 kg/m?3), ignifugo, esente da CFC, con inserto in
acciaio.

sedile sedile in multistrato di faggio sp. 12 mm (certifi cato FSC), con inserti filettati ribattuti; imbottitura in

poliuretano flessibile ignifugo, schiumato a freddo, iniettato, esente da CFC.

braccioli in_alluminio pressofuso di forma chiusa, trapezoidali, agganciati allo schienale. Le parti in alluminio
possono essere lucidate o verniciate nere.

meccanismo di_ritorno automatico (rotazione 180° dx - 180° sx) per seduta girevole con base su piedini. Questo
Meccanismo che permette alla sedia di ritornare automaticamente nella posizione iniziale. Da abbinare
esclusivamente a base fissa.
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oscillante armonico che permette una leggera oscillazione della seduta. Angoli dioscillazione 7° indietro,
4°in avanti. Posizione di partenza sedile 3° indietro. E disponibile una versione con sola elevazione a gas
che consente un’escursione di 11 cm.
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base a 5 razze in alluminio su piedini. Disponibile nelle finiture alluminio lucido e alluminio nero.



ergonomia Bia e dotata dei meccanismi neccessari per un uso corretto e confortevole,
anche per periodi prolunganti, purche siano soddisfatte le seguenti condizioni:
la posizione di seduta standard richiede il mantenimento di angoli di 90° fra
busto e coscia, fra coscia e gamba e fra gamba e piede. Questi due ultimi \
angoli sono essenziali affinché il piede, appoggiando completamente sulla =
superficie sottostante, scarichi su di essa parte del peso dellarto inferiore,
evitando un’eccessiva compressione sulla superificie posteriore della coscia .
e favorendo il ritorno verso il cuore del sangue circolante nelle vene della ¢
gamba. el —
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Skill (ecopelle)
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Cat. Q
Steelcut Trio 3

. SYR1
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Cat. P
Pelle

URBI

‘ URMC
. URNE

‘ URGS
' URRE
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' URBS
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‘ URVE

Cat. PX
Pelle Fiore

KTBI

KTYE

‘ KTM4
. KTGR

. KTOC
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‘ KTGS

Cat. X
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ABACO

Meccanismo oscillante armonico con ritorno automatico
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Meccanismo girevole con ritorno automatico
Braccioli in alluminio Senza braccioli
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