FRAME

Seduta multifunzione

CARATTERISTICHE TECNICHE

schienale con struttura in tubolare di acciaio e supporto in rete elasticizzata a vista.

sedile in multistrato di faggio con imbottitura in poliuretano flessibile, esente da CFC e rivestimento in tessuto
o ecopelle.

braccioli con finitura cromata o verniciata bianca o nera e snodi in pressofusione di alluminio lucido come

giunzione tra i fianchi e lo schienale o tra i fianchi con i braccioli e lo schienale.

elevazione in mediante pompa a gas. Consente un’escursione di 11 cm.
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base - a 5 razze in alluminio lucido con ruote piroettanti a doppio battistrada, in gomma ed autofrenanti (@
60 mm).

- a4 gambe in tubolare di acciaio cromato o verniciato bianco o nero e piedini autolivellanti. Frame a 4
gambe & disponibile nella versione impilabile (max 8 sedie).

finitura basi *
: Alluminio lucido
(5 razze su ruote)
finiture base )
’ Acciaio nero O Acciaio bianco e Acciaio cromato

(4 gambe)




rete schienale

Cat. E
Polo
‘ RPRO RPBI @ RPG1 0 RPGR ‘ RPRE ’ RPZ0O
Cat. V
Volley FR
g R6NE
Cat. N
Spin
. SV1 . S1B8 . S1RO ‘ S1VO . S1G4 ‘ S1GO ‘ S1G2
‘ SINE
tessuti Cat. B
Bondai
‘ TBB2 ‘ TBB1 . TBB6 . TBB4 . TBV2 ' TBR2 . TBR1
. TBMN ‘ TBR3 ‘ TBRO . TBV1 ‘ TBV4 . TBVO . TBBO
TBM1 . TBBE ‘ TBGC . TBAV . TBGO . TBZO
Cat. H
Madrid 3D
. T3MO . T3VO ‘ T3V2 . T3B2 ’ T3V4 ‘ T3M3 ‘ T3B3
Boss FR (ecopelle)
O T4BI T4AM5 TAMS8 TAM6 T4M4 TAM7T ‘ T4M3
‘ T4MO . T4M1 . T4M2 ‘ T4VO0 ‘ T4GO . T4G1 ‘ T4R1
. T4RO . T4BO . T4B1 ‘ T4V4 . T4V1 ‘ TANE
Cat. D
King Flex
. XFML ‘ XFB2 ' XFAZ ' XFHG6 . XFB4 . XFBX . XFRM
. XFzC ' XFMO . XFS2 ‘ XFYD . XFYS . XFV1 . XFVM
. XFVO . XFBO . XFGC . XFGS . XFJ1 . XFM1 . XFCD
. XFZ0
Time
S6G2 ‘ S6V0 ‘ S6R2 ' S6R1 ' S6R6 ‘ S6R3 ’ S6R5
. S6B7 . S6B1 . S6BO ‘ S6B4 . S6V1 ‘ S6V3 . S6V4
‘ S6M2 . S6M1 . i S6MO . S6G0O . S6B5 ‘ S6G1T
Skill (ecopelle)
PGM3 ‘ PGTR ‘ PGCD . PGTA ‘ PGR1 ' PGCG ‘ PGBZ
. PGGB . PGVC ’ PGM2 ’ PGNE
Cat. F
Step
. STX2 . STZ9 ‘ STSB . STE1 . STBS . STVU ' STE4
‘ STE3 . STE2 ‘ STNE
Chili
S0G6 . S0G2 ’ S0G3 . SOM3 ‘ SOV2 SORO . SOR4
. SORA ‘ SOR7 ‘ SOR2 . SOB9 . SOB8 SOV5 . SOV6
‘ sov7 . SONE
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ABACO
Base 5 razze su ruote

Elevazione a gas. ElLevazione a gas.
Senza braccioli. Con braccioli.
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Base 4 gambe
Senza braccioli. Con braccioli.
. 56 . 55 55
48 44 "
IMPILABILITA
Senza braccioli - Telaio a 4 gambe Con braccioli - Telaio a 4 gambe
Max. 8 sedie Max. 4 sedie
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84,5
84,5



