Skyline

Seduta multifunzione

CARATTERISTICHE TECNICHE

mMonoscocca

girevole, in poliuretano flessibile, schiumato a freddo, ignifugo, con struttura in tubolare di acciaio.
Rivestimento in tessuto, ecopelle o pelle. Cuscino sedile in multistrato di legno, imbottito e rivestito.
Disponibile nella versione a tinta unita o con combinazione di due colori.

meccanismo

oscillante armonico: angoli di oscillazione 7° indietro, 4° in avanti. Posizione di partenza del sedile 3°

indietro. Questo meccanismo permette una piacevole e leggera oscillazione della scocca.
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Leva a destra per regolare
laltezza della seduta
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meccanismo

di ritorno automatico: rotazione 180° dx - 180° sx. Permette alla seduta di ritornare automaticamente
nella posizione iniziale. Da abbinare esclusivamente a base fissa su piedini.

elevazione in
altezza

mediante pompa a gas. Consente un’escursione di 12 cm.

base

- a b razze in alluminio pressofuso nella finitura lucida o verniciata nera. Ruote piroettanti a doppio
battistrada, in gomma e autofrenanti (& 60 mm per la base lucida, @ 65 mm per la base verniciata nera),
o piedini.

- piramidale a 4 razze in alluminio lucido.
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Magnum (ecopelle)
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Remix 3
‘ RIO3 . RIRB . RIRG . RIRE . RIBR . RIO1 . RIMC
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. R9B2 . RIMO
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‘ R8M4 . R8M6 ‘ R8R1 ‘ R8V3 . R8V7 . R8G9 ’ R8GO
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Pelle
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Pelle Fiore
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ABACO

Meccanismo oscillante armonico. Elevazione a gas.
Base 5 razze su ruote. Base 5 razze su ruote.
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Meccanismo di ritorno automatico. Base piramidale 4 razze.
Base 5 razze con piedini.
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